POLITECHNIKA POZNANSKA

EUROPEJSKI SYSTEM TRANSFERU I AKUMULACII PUNKTOW (ECTS)

KARTA OPISU PRZEDMIOTU - SYLABUS

Nazwa przedmiotu

Podstawowe narzedzia i metody programowania robotéw autonomicznych [S2AiR2-RiSA>PNiMPRA]

Przedmiot
Kierunek studiow
Automatyka i robotyka

Studia w zakresie (specjalnosc)
Roboty i systemy autonomiczne

Poziom studiéw
drugiego stopnia

Forma studiow
stacjonarne

Rok/Semestr
1M

Profil studiéw
ogolnoakademicki

Jezyk oferowanego przedmiotu
polski

Wymagalnos¢

obligatoryjny

Liczba godzin
Wykiad

30
Cwiczenia

0

Liczba punktéw ECTS
4,00

Laboratorium Inne (np. online)
30 0

Projekty/seminaria
0

Koordynatorzy

dr hab. inz. Dominik Belter prof. PP
dominik.belter@put.poznan.pl

Wyktadowcy

dr hab. inz. Dominik Belter prof. PP
dominik.belter@put.poznan.pl

mgr inz. Rafat Staszak
rafal.staszak@put.poznan.pl

Wymagania wstepne
brak

Cel przedmiotu
brak

Przedmiotowe efekty uczenia sie
brak

Metody weryfikacji efektdw uczenia sie i kryteria oceny
Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposob:

brak

Tresci programowe



brak

Metody dydaktyczne
brak

Literatura
brak

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Godzin

ECTS

taczny naktad pracy

Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem

Praca wiasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do zaje¢
laboratoryjnych/éwiczen, przygotowanie do kolokwidéw/egzaminu,
wykonanie projektu)




